L'instrumentation connectée
Capteur - Web service

Prise en main

de la solution d’Instrumentation Connectée :

Mesure des Hauteurs d’Eau
Autonome en Energie et Communiquant Sans Fil
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Programmation rapide sous Avelour

Manuel d’utilisation KOJO0010
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Programmation rapide sous Avelour Manuel d’utilisation KOJO0010

1. Introduction

Cette solution résulte est un pur produit JINUS, il regroupe donc la mesure des hauteurs
d’eau par Ultrasons Aériens, avec des possibilités de modification des pas de temps selon
des seuils, la transformation en débit via des tables de correspondances. Certains
capteurs sont équipés de connecteurs permettant le couplage avec un détecteur de
surverse ou encore le pilotage de préleveurs. En plus de leur mesure, ces capteurs
peuvent aussi étre appairés avec d’autres ou servir de concentrateurs de données (en cas
de version avec communication type 2g, 3g ou encore Sigfox).

Antennes HF et GSM
Antennes déportées disponibles en option :
- HF ou GSM

- longueur de 1, 3 ou 5M

Capteur de niveau autonome

- Programmable par radio

- Selon modéle, carte communication
intégrée : HE/GSM-GPRS(2G/3G)/Sigfox
- Résolution 1000 points

Capteur avec connecteur
branchement de :

- Détecteur de surverse

- Sonde de T° externe

- Cordon d'asservissement préleveur

1SCO et SIGMA Sonde ultrason

Mesures par ultrason disponibles
selon les modéles en
3,6 ou 10M

2. Trois gammes principales de mesures (selon distance maxi a mesurer)

LNUO0300 LNU0600 LNU1001
Mesure jusqu’a 3m Mesure jusqu’a 6m Mesure jusqu’a 10m
sonde ultrason externe

(linus
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A titre d’exemple les deux figures ci-apres présentent des indications du diametre de la
surface qui sera étudié par deux modeles de sondes (3 et 6m) en fonction de la distance.

- Distance Sonde
Distance S'DII“'E . Surface a Diameétre
Surface a Diametre Mesurer (mj Surface (mj)
Mesurer (m) [ Surface (m) i 0.2 0.06
0.2 0.05 0.5 0.16
i 0.4 0.09 1 0.32
0.6 0.14 1.5 0.48
0.8 0.18 2 0.64
1 0.23 = 2.5 0.80
1.2 0.27 El 3 0.96
g 1.4 0.32 3.5 1.12
1.6 0.36 4 1.28
1.8 0.41 4.5 1.44
2 0.45 3 1.50
2.2 0.50 3.5 1.76
2.4 0.55 ! ] 1.92
: X 059 6.5 2.08
2.8 0.64 L 2.23
3 0.68
Sonde 0-3m Sonde 0-6m

3. Matériel nécessaire (4 exemples de configurations)

a. Installation temporaire (type campagne de mesure) :
Pour mesure autonome en énergie (Pile Lithium) des hauteurs d’eau (par ultra-son aériens), acquisition
des données locale (capteur=logger) avec reléve sur site (en radio avec Wiji).

)

LITHIUM

BATTERY
[vors 3¢ 7|
| 3 )
I [ v o |
et

Capteur US Pile Simple Capteur US avec
connecteur

Cable préleveur Détecteur surverse
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==

Support de fixation

b. Installation permanente (type diagnostic permanent ou autosurveillance) d’un unique capteur

sans fil
Pour mesure de hauteur autonome en énergie (Pile Lithium) et communication Gs:/Gprs, 3G (selon modéle).

-

Capteur logger 2G/GPRS/3G et son antenne type déportée

c. Installation permanente (type diagnostic permanent ou autosurveillance) mais avec association

des plusieurs capteurs ou logger sans fil :
Pour mesure de hauteur autonome en énergie (Pile Lithium) et Logger HF, complétée par un logger (type ljilog)

pour Gsm/Gprs.

(ijinus

& =

(linus

Logger communicant avec antenne déportée et sonde US.
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d. Autres configurations.

Actuellement, les protocoles de communication déja disponible dans la gamme de produit d’ljinus sont les suivants :

- Radio pour paramétrage sans fil : Wil
- Communication sans fil pour envoi des données : 2G (pour les Sms), GPRS, 3G, Sigfox, NB-loT (LTE-M 3GPP)
- A ce jour sont en cours d’intégration : 4G, 6LOWPAN

Exemple d’un capteur Sigfox

4. Programmation rapide sous Avelour

Nous programmerons ici la version la plus classique du systeme, donc focalisée sur les mesures de hauteur et
I’envoi des données en Gsm/Gprs/3G.

a. Matériel nécessaire

- Logiciel Avelour 6.03 mini
- Kit Wiji ou Clef Wlji

& (jinus ‘
Wi T
Logiciel Avelour Kit Wiji Clef Wiji

a. Prérequis
i. Le matériel est considéré comme directement fonctionnel, a savoir Pile OK,.
ii. L'ensemble des indications portées dans ce document correspond a une programmation avec
Avelour 6.05 mini
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b. Etape 1 :lancer Avelour et repérer le capteur a paramétrer

Apreés avoir branché le kit Wiji (ou la WijiKey) sur un des ports Usb du PC, lancer la version Avelour 6.05 mini. Si
les capteurs et le kit Wiji (ou la clef) sont appairés, cliquer sur « Se connecter a un périphérique sans fil (Sonde de
niveau ou Centrale Gsm) ». Ensuite, le capteur sera directement visible via son numéro de série (SN) par Avelour

(Choix de I'’équipement) sans aucune intervention (ex 1JA0101-0000 3559). Repérer sur le capteur son numéro de
série (SN) sur I'étiquette du capteur puis cliquer sur «OK ».

Ps : Lors de votre premiére connexion sur votre capteur, seul son numéro de série (SN) apparaitra. Lors des
connections suivantes, le nom du site paramétré précédemment apparaitra en plus de son numéro de série.

HT Choix de I'équipement @

I, Vedillez choisir le périphérigue avec lequel vous souhatez
i dual communiquer

SN Name
dll 1140101-00003519
il JAD101-00002210
Il iaototo0003sse ||
] 1JA0101-00002218
dll] 1JAD101-00005039
‘1 1JAD101-00002013

c. Etape 2 :Sélection du capteur a paramétrer, mise a jour éventuelle du capteur

Pendant la connexion au capteur sans fil, la fenétre ci-dessous apparait :

(" connect to A0101-00003559 L= =] )
connect to lJAD101-0000355%
Connection au pérphérique

Connexion au pérphérique

lﬂ

Annuler

Une fois la connexion établie, et si le capteur contient des mesures, la fenétre ci-dessous propose alors de
récupérer ou non les mesures présentent sur le capteur :

Récupération des mesures

Des mesures sont présentes sur le pérphérgue.

Les données ne seront supprimées sur le capteur qu'aprés avoir été enregistrées sur lordinateur.

Voulez-vous récupérer ces données 7

[ récupérer et supprimer ] ’ récupérer sans supprimear ]

Apres choix des options, si le capteur n’est pas a jour (cas de nouveaux firmware qui ont été développés depuis
votre derniére connexion ou avec une nouvelle version d’Avelour), la fenétre ci-dessous est proposée. Il est
vivement conseillé de bien lire les différents messages proposés dans les différentes fenétres.

~ -
Mise a jour de firmware updateFirmware ‘- “"

Il'y 2 un nouveau logiciel disponible pour le périphérque connecté updateFimware

Version actuelle : 19,70 du 07/01,/2016 00:.00:00 En cours

Nouvelle version : 19.11

Voulez-vous mettre & jour le logiciel du pérphérique ? Envai du fichier |

Altention ! La mise 3 jour risque de supprimer les mesures et le

parametrage
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La MAJ peut durer un peu il est donc conseillé de la faire au bureau. Sur site préférer la meilleure communication
possible en radio (donc pas sous tampon fermé).

Une fois le capteur prét a étre paramétré, la figure ci-dessous est proposée.

= o [EECTRCIFEIEN < Voirles comées =
i Formation Reze 1 leme reze id 10 Bouygues =, Actif o
—n

Al T

Formation Reze 1 leme reze id 10 Bouygues.
Instabé le 19052016

Masures

Hauteur desu

X Supprmer Uodher

Haber

-
o] oo 0001588
il woron oo
] 101 00neis
il WAD101-00004252

0 &2 umodom Mdber

Op

du systeme

aire | Eurcpe/Pais

| Programmer I'équipement

d. Etape 3 :Paramétrage de la partie mesure des Niveaux
La figure proposée ci-dessus se décompose en plusieurs parties. Chaque partie va étre détaillée.

Partie : Informations générales

Cette partie sert principalement a documenter le point de mesure. L'information la plus importante est celle du

Nom. C'est grace a ce nom que vous pourrez retrouver plus facilement votre

capteur lors de la prochaine
connexion.

@ Informations générales
Nom vl mathieu
Instaliation
Commune vay e drain d malo

Dats dinstallation  25/02/2016 1613 A Installateur M 2U9

Commentaires [2ssaiiavl drain grand champ amort immédiat buse demiére grile le 25/02 de 17h303 17h40

T —

Partie : Mesures

Choix du type capteur a paramétrer

Cette partie est la plus importante, elle sert a paramétrer votre capteur hauteur.
En premier lieu, et pour sa version la plus simple cliquer sur Ajouter, puis choisissez « Hauteur d’Eau ».

Mesures

) Ajouter | =

Hauteur d'eau

Mesure hautewr - Débit

Haukbeur d'eau et acceleration aver surverse Filaire
Mesure de hauteur + vitesse externe - > Déhit
I:‘ Surverse filaire

Choix du pas de temps d’acquisition

Ensuite, dans « Période de mesure », choisissez le pas de temps d’acquisition de vos mesures (ici 5 mn par
exemple). A droite de la période de mesure, deux petites icOnes permettent de faire une programmation différée
selon les créneaux horaires et jour de semaine. A ce niveau le capteur n’est pas encore étalonné.
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Mesures

Hauteur d'eau
Période de mesure  Arét -

Hauteur d'eau

Etalonnage ulrason = Bralonnage

Pas d'étalonnage défini

m g e e

Amét \

10s Hauteur d'eau

a2 Pérod de mesure ertre [ 0] [24]s Seuk o dmanche [©

1mn

2mn Hauteur d'eau Tous les jours lundi

Safleweskend | marh

emn Seulemert le week-end || mercredi

10mn

15mn jeudi

20mn

30mn vendredi

1h =

2 samedi

3h [

ah dimariche

tn Sauf le dimanche -l = =
12h = 3 Supprimer =) Aonuler | | @ Ok
Joumalier (© Aoplicuer

Etalonnage (ou calibration) de la hauteur d’eau

Apreés avoir cliqué sur « Etalonnage » vous arrivez sur les écrans qui suivent :

Etalonnage du capteur.

H 5 - m Hauteur deau

+ D 1034mm Distance entre le capteur et 'eau

7 o |5 mm Distance entre le capteur et le fond
(] Définir un z8ro diférent de la plage de mesure

Attention ! Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s) !

Obstacle CRITIQUE trouvé a 1211mm
1429mm, 1474mm

Relancer une mesure

— Echo Indicateur de puissance —— Valeur calculée —— Obstacles I

M
N
I
IS

©
N

Pulssance (Bruit

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500)
Distance (Temp = 21°c)

Il est délicat de fixer des regles bien précises mais globalement 3 cas peuvent se présenter :

CAS 1 : Cas Idéal : pic unique (en laboratoire ou sur des cas de surface d’eau trés favorables par exemple)
Un étalonnage simple sera possible

g e U
| [Made huanci H 27 |2 =m Hauteurd'eau

+ D 1mmm  Distance enire e capleur et feau
Z 185 |+ = Distance enire le capteur ot le fond
Relancer une mesure
256
e 224
" 102
g 160
s 128
5 o
5 64
S
SIS
o
0 500 1000 1500 2000 2500 3009
) Distance (Temp = 22°¢)
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CAS 2 : Cas d’un regard classique avec une cunette : deux pics (cunette et eau)
Un étalonnage en mode avancé sera possible. Vérifier tout de méme que la position de sonde est optimale

Fraloreage o capteur

=] iiadn el H 8 & mn Hauteur d'eau
| b s Fubuioclon o) + D 363mm Distance entre le capteur st l'eau
7 85 2 an Distance entre le capteur et lo fond

Peramétres de mesute (CEvalaus gas ks
Puissance @5
Volage o
Pulses rumber 15
Nontre avtégatora 3+ (G5 Tyoa avesgason [re——
Pacsnises do atement (Govaleus o
4§ Zoow duxchon o) [0 1+ [
4% Ondemia i 0 [z [ Comticert e 0

Altention ! Obstacle(s) polentiei(s) délecté(s) !
Obstacle CRITIQUE trouvé & 1352mm

Crberun fitre dobatacies

256

/’\\u JI\

0 500 1000 1500 2000 2500 3000|
Distance (Temp = 22°c)
[ [ e vaider |

E]
B

g8

Fulssance (Bralt=

CAS 3 : Cas complexe
La présence de nombreux pics rendent I'étalonnage simple inadapté : il faut prioritairement changer la sonde
de place et si non possible, passer en mode expert (manipulation réservée aux utilisateurs expérimentés).

oo cucanterr T T R
[E]r=>== H 0 |+ m Hauteur deau

(Crées un e dobatocies + D 95lmm Distance entre le capteur et l'eau

Z 185 |+ mn Distance entre le capteur et le fond
Peranetes de resue (i valeuss par Sdioud
Pussance /18
Votage o
Puises rurber 5
Hombes dintégrations ? * (G Type dintégration Mareme ~ G
Parametres se batemert (el valewss par adisut
4§ Zane dexcuson ) 40 1+ (G
4 Ondonnde fite 160 [+ [ Conficent i 35 51[F)
Altention ! Obstacle(s) potentiel(s) délecté(s) !
Obstacle CRITIQUE touvé 3 1028mm

1223mm. 1287mm. 1344mm. 1405mm, 146 Tmm

[ G un e dioomacies

Relancer une mesure

Tndlcaleur de pulssance —— Zone dexciusion —— Valeur calculée — Gbsiades T

o L

Fulssance (Brult=

0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Distance (Temp = 22°c)
e (i (v

Etalonnage du capteur Cas N°1 (Idéal)

Dans le cas N°1 (ou dans les autres cas mais seulement aprés avoir traité les échos en mode avancé ou expert),
soit avec un écho présentant un seul et unique pic d’écho, il faut uniquement ajuster soit la hauteur d’eau « H »,
soit la distance du capteur au fond du radier « Z ». A noter qu’il est possible de définir un « zéro » de la sonde
différent du radier, particulierement utile pour des déversoirs d’orage par exemple (zéro au niveau du seuil de
déversement).

JINUS - 25 ZA de Kervidanou 3 - 29300 MELLAC - France - www.ijinus.fr
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Exalonnage du capter I sl du captelE

H [1587 |2 mm Hauteur d'eau Mode Avancé H  -1413 om  Hauteurd'eau
+ D 1413mm Distance entre le capteur et l'eau + D 1413 mm Distance entre le capteur et I'eau
Z 3000 2| mm Distance entre le capteur et le fond zZ 0 | mm Distance entre le capteur et le point zéro
[ Dé&inir un zéro dfférent de Is plage de mesure Max 000 2 mm Distance entre le capteur et le fond
z D Définir n zéro diférent de la plage dz mesure
J’ I "
Max

Zéro de la sonde (exemple d’un cas Idéal) — a droite zéro différent

Une fois réalisé, I'étalonnage doit étre validé en appuyant sur le bouton « Valider ». Les caractéristiques de
I’étalonnage sont alors automatiquement sauvegardées dans un fichier dit de « configuration » qui est consultable
également a posteriori via le logiciel.

A noter toutefois, que la figure présentant I’écho comporte un indicateur dit de puissance, représenté en trait
jaune pointillé (trait oblique de gauche a droite). Cet indicateur est trés utile pour les réglages du capteur. Il faut
que le pic de I'écho a mesurer soit supérieur a cette ligne de puissance pour avoir une bonne détection et donc
mesure de la hauteur d’eau. Un pic trop faible induira des mesures peu fiables, un pic trop haut fournira les
mesures correctes mais consommera les piles plus rapidement. La vérification de I'indication de la température
durant la mesure (en bas du graphique, ici 22°C) est aussi a faire. Bien que la mesure soit automatiquement
compensée par la température, il faut éviter de calibrer un capteur par forte température (plus de 30°C par
exemple) pour le faire mesurer ensuite dans une ambiance totalement différente (cas typique de 15°C sous
tampon).

¢ J

[— Echo -
256 —_—

Indicateur de puissance —— Zone dexclusion —— Fitlre oblique = \aleur calculee

[
n
=

[FTR Y] e —

9% 1

Pulssance (Brult = 8)
>
=

0 : : — i — | :
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Y Distance (Temp = 22°)

Etalonnage du capteur Cas N°2 (Cas classique d’un regard avec cunette)

Dans le cas N°2, soit avec un écho présentant plusieurs pics, le logiciel indique la présence d’obstacles dits « critiques »
pouvant perturber la mesure si on reste en étalonnage simple. Ces obstacles critiques apparaissent en rouge sur le
graphique alors que I"’écho rapporté par le capteur comme étant la mesure est représenté en vert. L'indicateur de
puissance est toujours présent.

JINUS - 25 ZA de Kervidanou 3 - 29300 MELLAC - France - www.ijinus.fr
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Etalonnage du capteur.

Dbt [ e edes

Distance entre le capteur et l'eau

| mm Hauteur d'eau

+ D 1007mm

Attention ! Ol

7 [pom 4] mm Distance entre le capteur et le fond

] Définirun 2éro dfférent de la piage de mesure

1490mm

Obstacle CRITIQUE trouvé a 1074mm

Relancer une mesure

[— Echo Indicaleur de puissance —— Valeur calculée

—— Obsfadles ]

1M

©
S

Pulssance (Bruit

0 500 1000 1500

2000 2500
Distance (Temp = 21°c)

3000

3500|

Dans ce cas alors, la procédure est la suivante :

- passer en « mode avancé » en appuyant sur le bouton mode avancé,

Anruer Valider

Le logiciel propose alors un premier stade d’étalonnage plus précis, qui est nommé « paramétre de mesure » : zone
d’exclusion » : ce parametre permet d’étendre la zone d’exclusion correspondant grossiérement a la bande morte du
capteur. Ce parameétre est a modifier, principalement dans le cas des sondes 0-6m si des échos parasites se trouvent dans
cette zone, ou encore dans le cas d’une sonde montée sur un renvoi d’angle. La manipulation consiste a augmenter la
valeur pour que la bande rose couvre les différents pics pour des distances proches de la sonde,

Etalonnage du capteur

I

Créer un filtre d'obstacles ]

B Il

H 1333 = mm Hauteur d'eau

+ D 1007 mm Distance entre le capteur et l'eau

7 oo 2| mm Distance entre le capteur et le fond
[] Définir un zéro différent de la plage de mesure

Paramétres de mesure

<Flvaleurs par défaut

Maximum -
<=1 valeurs par défaut

Puissance !

Nombre dintégrations 3 ~ Type dintégration
Paramétres de traitement

=4 Zone dexdusion fnm} (250 |5

>4 Ordonnée fitre 0 [E Coeficient fite 0 |2
Attention ! Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s) !
Obstacle CRITIQUE trouvé a 1074mm

1490mm
Créer un fitre d'obstacles

0V /14

- ce mode avancé permet également de créer « un filtre d’obstacle » qui consiste a masquer les obstacles qui perturbent
la mesure comme des obstacles fixes tels que les cunettes ou autre barreau quelconque se trouvant dans le champ de

« vision » de la sonde. Aprés avoir appuyé sur « Créer » un filtre d’obstacles, il faut choisir « I'obstacle » correspondant a
la valeur mesurée (I’'eau en I'occurrence) puis, éventuellement décocher les obstacles qui ne doivent pas étre masqués
(ceux qui ne correspondraient pas a un obstacle physique).

JINUS - 25 ZA de Kervidanou 3 - 29300 MELLAC - France - www.ijinus.fr
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Etalonnage du copteur N —
Mode Avance H 532  %|mm Hauteur d'eau

+ D 1468 mm Distance entre le capteur et l'eau

7 20 2| mm Distance entre le capteur et le fond
[ Définir un 2éro différert de la plage de mesure

Fitre d'écha
Sélectionnez I'obstacle qui comespond 3 la mesure attendue,
puis utilisez les boutens pour créer le filre.

mesure obstacle Obstacles potentiels

& masquer
]| Obstacle CRITIQUE trouve a 1044mm
| Obstacle CRITIQUE trouvé & 1074mm
Valeur mesurée & 1468mm
[2 Annuter ] [ Avouter au filtre | [ Créer le filre| [ 3§ Supprimer |

-une fois le filtre réalisé et vérifié, il faut alors valider cet étalonnage, puis ajuster soit H, soit H2 pour garantir la qualité
des mesures de hauteur d’eau.

Enfin ce mode avancé permet également deux derniéres opérations d’optimisations et de filtrage particulierement
efficaces.

Un paramétre de traitement souvent nommé « filtre oblique ». Sa manipulation est la suivante :

- Choisir une ordonnée de filtre de 160,

- Puis ajuster le coefficient de filtre jusqu’a ce que ce filtre oblique soit paralléle a I'indicateur de puissance et qu’il
coupe I'axe horizontal de la distance au zéro de la sonde

- Sice filtre oblique n’apparait pas sur le graphique, cliquer alors sur I'icone juste a gauche du texte « Ordonnée
filtre ».

Le « type d’intégration » des échos. Cette option, disponible en « minimum », « moyenne » ou « maximum », est le
traitement de tirs US successifs (par défaut 3). L'option « moyenne » fait une sorte de moyenne de ces différents tirs et
en présent le résultat sous le graphique de I’écho. Le plus souvent, un traitement dit « maximum » est le plus efficace
pour avoir des mesures fiables (et notamment lors de condensation), mais dépend aussi du réglage de la puissance du
capteur.

Etalonnage du capteur

H 52 ) mn Hauteur deau
Dlodtiesle i dohaiscles + D 1468mm Distance entre le capteur et 'eau

Z 2000 2| mm Distance entre le capteur et le fond

[] Déinirun zéro différert de la plage de mesure
Paraméires de mesure
Puissance & TOV /14
Nombre dintégrations 3 = Type dintégration Medmum =
Paramétres de traftement
#§ Zone dexclusion fnm) 350 |2
4§ Ordonnée fitre: 160 [ [<E] Coefficiert e 24 1%

Attention ! Obstacle(s) potentiel(s) détecté(s) !

: Obstacle CRITIQUE trouvé a 1044mm
S 1074mm

Modifier e fitre d'obstacles

Relancer une mesure

|— Echo Indicateur de puissance —==& Filtre

—— Filtre obligue

—— Zone d'exclusion —— Valeur calculée ——— Obstacles

256
224 1
192
160 1
128 F oo AT E
64 ]
a2 Foo

5]

Pulssance (BrUlt

t t t
1500 2000 2500 3000
Distance (Temp = 21°c)

€
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Enfin, il faut « relancer une mesure », vérifier la pertinence du résultat dont :

- La position du trait vert vertical utilisé pour la mesure,
- Lesvaleurs du pic d’écho légérement supérieur a I'indicateur de puissance,
- Et enfin « valider ».

Etalonnage du capteur Cas N°3 (Complexe) — Mode Expert

Le mode expert est réservé a des cas délicats et nécessitant un certain niveau de connaissances dans le
traitement des données par mesure ultrasonore. De nombreux parametres sont alors disponibles. Il ne sera
donc pas détaillé dans cette documentation. Le passage en mode expert est protégé par un mot de passe.
Contactez votre référant ou ljinus si vous devez passer par ce mode expert, le mot de passe vous sera
fourni et des explications données.

Enregistrement de la température

La température proposée ici a I'enregistrement est celle d’'un capteur a I'intérieur du capteur, celui-la qui sert a
compenser la mesure de niveaux par ultrason. A titre d’information, la vitesse du son dans I'air a3 10°C est de 337,6 m/s.

3

“m Start  SERREV B RERE:+ Voir les données
Formation Reze 1 leme reze id 10 Bouygues =,
Période de mesure  5mn -

Hauteur d'eau

Etalonnage ultrason = Etalonnage

Pas d'étalonnage défini

Enregistrer |z température _I

Accélération des mesures sur seuil de hauteur

Pour ces capteurs, il est possible d’avoir 2 pas de temps d’acquisition des données différents selon le résultat de la
mesure des niveaux d’eau. Ainsi il est possible, par exemple de mesurer toutes les heures lorsque le niveau est bas et
d’accélérer les mesures a 1 mn lorsque le niveau du capteur passe au-dessus d’un seuil. Cette accélération peut étre
programmée sur certains créneaux horaires, suite a un dépassement de hauteur (avec ou sans hystérésis) et avec un
choix de temps minimum avant décélération.

La limite de cette accélération est qu’elle n’est faite qu’avec une mesure de hauteur d’eau. Si on souhaite accélérer les
mesures dés que I'eau dépasse un certain niveau entre deux pas de temps de mesure, il faut alors préférer le couplage
avec un détecteur de surverse.

-I Accélération des mesures sur seuil de hauteur

Accélération des mesures 3 10s -

Joumalisr -5 0h 0mn |
Sens Passe au dessus dun niveau haut -
Hauteur 100 = mm Hystérésis 100 = mm

Temps minimum avant décélération -I Op 0 gpn 00g

Définir un seuil / surverse logiciel (deux possibles)

Apreés la programmation d’un premier seuil (cf ci-avant) il est possible d’en définir un second.

JINUS - 25 ZA de Kervidanou 3 - 29300 MELLAC - France - www.ijinus.fr
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-I Définir un sevuil / Surverse logiciel

Hauteur 1000 = mm Hystérésis 100 | mm
Temps de prise en compte de [activation _I Oh 0Omn W0 Temps de prise en compte de désactivation I Inactif 0 00 10
Anticiper I'envoi de données [Nor] -

Sur désactivation

I Mon | Définir un dewdéme seui Sur activation ‘

Sur activation et désactivation
T

Pour aller plus loin, et utiliser les paramétres avancés : zoom sur les échos de débogage (signature acoustique) et
valeurs de remplacement en cas de perte d’écho

L'ensemble des parameétres avancés ne seront pas détaillés ici, mais deux zooms sur des focntions particulierement
utiles sont proposés.

Echos de débogage

L'enregistrement des échos de débboggage est une fonction trés utile, elle sert en enregistrer, lors de différences entre
deux mesures de niveaux succesives (en montée et/ou en decsente : ici 75mm pour les deux), la signature accoustique
des mesures, ou le fameux échos ultra-son (déja détaillé précédemment). L’examen a posteriori, permettra alors de
diagnostiquer la qualité des mesures de niveaux et de corriger I'étalonnage pour obtenir des mesures plus facilement
exploitables. Lors de premieres installations ou dans le cas des points délicats, il est fortement conseillé d’activer cette
fonction.

-I Enregistrer les échos de débogage
Sur montée d'au moing |:-I 75 | mm Sur descente d'au moins -I 75 = mm

Meémoire toumante (Fifo) -I Horodatages enregistres 500 =

Valeurs en cas de perte d’échos

Dans le domaine des ultra-sons, une perte d’échos se traduit par I'absence de pic (ou un pic tellement faible qu’il n’est
pas détecté comme un obstacle) sur les échos et qui se matérialise par une hauteur dite maximale c’est a dire égale au Z
saisi lors de I"étalonnage. Cette fonction permet alors lorsque le capteur rencontre cette situation, de remplacer cette
valeur « a priori » erronée par une valeur au choix de I'utilisateur : derniére valeur dite « valide », valeur a définir ,...

Cette fonction bien que pouvant étre utile doit étre utilisée a bon escient, elle ne devrait pas compenser un étalonnage
non adapté.

-I Valeur de hauteur en cas de perte d'écho

Valeur de remplacement | MEMI=CREISVRESE |

I Non | Accélération de Waleur & définir
Zéro (Vide)
Pleine échelle (Plein)
[ s I PRSP s ppe s

Paramétrage pour le calcul du débit a partir des mesures de hauteur et asservissement d’un préleveur.

Avant d’aborder cette partie, il est important de garder a I’esprit qu’une mesure de débit est issue d’un calcul de deux
grandeurs : 1) la surface mouillée et 2) la vitesse moyenne. Dans le cas des capteurs de ce document, ils ne mesurent
« que » la hauteur d’eau (qui permet le calcul de la surface mouillée via la forme du collecteur) et en aucun cas la mesure
de vitesse.

Néanmoins des outils pour « transformer » la hauteur d’eau mesurée en débit (puis en volume) selon une table de
correspondance ou encore dans le cas de dispositif de mesure sur seuils sont disponibles. Il reste de la responsabilité de
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I'utilisateur le choix des transformations. Dans ce cas, il faut choisir en début de programmation (ou alors la modifier)
hauteur-débit comme illustré ci-apres.

Mesures

(3 Aouter |~

Hauteur d'eau

Hauteur d'eau -> Débit

Hauteur d'eau -» Débit (Version process)

Hauteur d'eau + ¥ Ha teur d'eau -» Débit

Hauteur d'eau + détecteur de surverse filaire

Appairer des périphériques

Aucun appairage configuré

"’ Options du systéme Niveau de remplissage

Fuseau horaire non défini, enregistrer pour définir Eurol Capteur IAVL : mesure Doppler Low Profil

Capteur Mivus : mesure de vitesse Doppler

Capteur Mivus : mesure de vitesse Doppler et surverse (débit facultatif)
Capteur Mivus : Vitesse Doppler + hauteur piézorésistive intégrée -> Déhit
Mesure physico-chimique (conductivité, turbidité, pH, oxygéne dissous)
Concentrateur modbus
[F] surverse filaire

Horodater les basculements d'auget

Cumul de précipitations

Une fois cette programmation choisie, est désormais disponible un bandeau Débit.
Diebit

& Pour obtenir une table de conversion, vous pouvez utiliser ce formulaire excel

b 4

Un fichier type Excel s’ouvre alors et en feuille Sommaire vous trouverez les lois disponibles indiquées ci-apres. A titre
d’exemple, dans le cas d’une mesure dans un collecteur circulaire, la feuille intitulée « Calcul Surface d’un Cercle » permet
de générer un tableau de valeur Hauteur (mm) / Surface Mouillée (mm#2) pour un collecteur circulaire (ici de 1500 mm,
avec possibilité d’y rentrer une hauteur de dépbéts, le tout a pas d’échelle tous les 5mm). Seules les cases en jaunes sont
a renseigner, la conversion sera faite automatiquement.

Fichier Edition Affichage Insertion Format Outils Données Fenétre Aide

E-o-HE M@ & & 6B-
e aaea d-&-

T

Arial

2

- QM EEEEE

Fichier Edition Affichage Insertion Format Qutils Données Fenétre

E-B-HNId8@ «26E-a

— =
=P = 1= % 00 [ g Arial E1GEEGQE--§=
" Gl & 2 = 89 [] £ 2 = | -SISHSCalcAlL<SHSCacSBSES
Al c [ D E F G Ho[ 1t [ 5 ] T ;
= i, £
- | SOMMAIRE ' |IJINUS — HSCony - 130130
B 2 |Sommaire
s | Conversion triangulaire (Kinvater-shen) sériats  Canal Venturi Technifiow 94FLO10 + Hautour sff.wfn‘(i E::;; SEU“
9| Conversion rectangulaire (Kinvater-carter) 84FL025  Canal Venturi Techniflow 94FL025 5 Echantilonnage (mm) = 5
T Conversion sans restriction (Manning-Strickier) ssFlos0  Canal Venturi Techniflow 94FLOS0 e
T Canal Venturi AQUALYSE AQUAO sarLion  Canal Venturi Technifiow 94FL100 =1 Fautour (mm) Surace (o)
12 AouAt Canal Venturi AQUALYSE AQUA1 siFizeg  Canal Venturi Technifiow 94FL250 = n 50000
i: T Canal Venturi AQUALYSE AQUA2 sarLson  Canal Venturi Technifigw 94FL500 [ | H
E T Canal Venturi AQUALYSE AQUA3 Esouaos Canal Venturi E&H 302 0 10 1626 7233
15 | eumE Canal Venturi AQUALYSE AQUA4A EsGva03 Canal Ventur E8H 303 Ty 16 29909339
16 | souass Canal Venturi AQUALYSE AQUA4B Esoy 302 Canal Venturi E&H 304 = 20 1600.2827
17|  |souRs Canal Venturi AQUALYSE AQUAS EHGVa0s Canal Venturi E&H 305 13| 25 6422 6007
_18 | mopELEl Canal Venturi ISMA| EHGyace Canal Venturi ESH 306 BT 30 8434,1864
_19 | cpeiem Canal Venturi ISMA Il Esovs0s Canal Venturi E&H 308 15 | % 10617.6132
_20 |  mopElEw Canal Venturi ISMA Il EHQU1g Canal Venturi E&H 310 _16 | 40 12958,9308
| woosew Canal Venturi ISMA IV Esoyas Canal Venturi E&H 313 | 45 154474007
_2 |  HODELEW Canal Venturi ISMA V EHGV31E Canal Venturi E8H 316 18 | 50 18073,7433
3 MODELE VI Canal Venturi ISMA VI HsuSuar Calcul Surface d'un Cercle 19 55 20830,1599
"2 | mopeewn Canal Venturi ISMA VIl N 60 23709.9102
2 s4FLO01 Canal Venturi Techniflow 94FL001 2 65 267070872
2% | sarwonz Canal Venturi Techniflow 04FL002 2 n 298164642
AT Canal Venturi Technifiow 94FL00S B 75 33033.3226
, = N 80 363534599
4> # | Sommaire [ Kindsvater-Shen | rectang contracte (afini) | Manning-Stickler | AQUAO | AQUAL | AQUA2 | AQUA3 | . 25| 8 39773,0173

A ce moment, il faut « copier » le bloc Hauteur/Surface sous Excel (exemple ci-aprés) puis aprés activation de la Table
hauteur/surface, cliquer sur « Coller depuis le presse papier ». La validation finale se fait en cliquant sur « OK »

Table hauteur/surface _I Aucune table ||| Saisir la table
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venturias - LibreOfice Table hauteur/surface. V et =]
Ficnier Edtion Affichage Insertion Format Outils Données Fenétre Aide [ ol o e e par ) [ Vil e
] 5 = o ,
o -0 FJ» Mea « LER- | %4 Hawteur (mm) Surfsce (mm?) -
IrFaaa &-8-2EF 5= (|2 dou
_— 225 166216.1
A7:818 s B B = Hautew mm 20 1715385
. - T 25 1770271
! ol B0 1825028
+ IJINUS — HSConv — 130130 s T
2 Sommaire 255 198205
3 Diamée {mm) = 1500 20 2048614
4| Hauteur sédiments (mm)= 0 25 1056028
s Echantilonnage (mm) = 5 270 2163027
6 275 2220852
Surfoce (m 20 2279106
00000 | % Couper 285 2337753
5767726 | ) Copier 2% 2396794
16207233 | 2% 2456224
2009039 | [ Coler 30 2516036
4600.2827 Collage spéciel, 308 2676222
6422 6007 Coller geulement » 310 ZETT
8434,1864 315 2657694
10617 5132 Effacerbe formatage direct 320 2756968
12956,8308 25 2820591 3
e Formater les cellules. 20
P SO AU | X [ z fronee
ErR e — e 30070
23709 9102 5 070463
267070872 350 T
29816,4542| & o -
33033,3226 - =
363534599 | o Insérer un commentaire (I vider a tabie | = supprmertajigne | (I Copier dans le presse papier |
39773,0173
e Ltedestecion.,
R R e e

Cette opération permet de valider la saisie et |'utilisateur peut donc vérifier que la table est bien saisie par I’affichage du

nombre de lignes, puis peut activer selon les besoins le calcul et I'enregistrement des débits, et éventuellement
I'asservissement d’un préleveur.

Table hauteur/surface I:I 71lignes ||| Saisir latable

Volume (& condition d'avair saisi la table hauteur/surface)

Cumul de volume périodique -I Horaire -

Cumul de volume irini I Non
-I PAsservissement préleveur

Périphérique sortie pulse  Mise & Iz masse / Open-drain (cdblage pins 2.8 = GND,ODOUT){111) -

Volume d'asservissemert | 000 =l w2

Forcer une mesure ] | 1% Vair les paramétres avances [@‘Z Supprimer ] [Q) Annuler ] [Q Ok

Vérification

Une fois ces opérations réalisées, un résumé des éléments saisie est proposé comme sur la figure ci-dessous : pas de
temps de mesure, hauteur maximum, divers parameétres, ainsi qu’une estimation de la quantité de mesures générées et
d’une estimation du nombre de sms a envoyer (si communication autre que piéton).

Mesures ) Ajouter ~

Hauteur d'eau

Mesure de hauteur d'eau toutes les 5 mn

Hauteur maximum 3000mm

Enregistrement des échos ultrasons

Enregistrement mode piéton possible pendant environ 1an 10 mois / Envoi de 2.9 sms en moyenne par jour

Finalisation de la programmation : enregistrement des parameétres dans le capteur

Il s’agit d’une opération simple car il suffit de cliquer sur « Programmer I'’équipement » mais absolument indispensable
pour que les informations de paramétrage soient envoyées au capteur.
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| [=l Programmer I'équipement

Cette opération donne lieu a une fenétre permettant de suivre son évolution.

("connect to A0101-00003559

connect to [JAD101-00003555
./\\? Teminé avec succes

Annuler

b

Une vérification ultime peut alors étre réalisée : le résumé déja présenté et la case en haut a droite spécifiant que le
capteur est « Actif » dit que le capteur est en train de réaliser ces mesures avec les parameétres choisi auparavant.

Formation Reze 1 leme reze id 10 Bouygues =,

>

Mesures

Hauteur d'eau

Mesure de hauteur d eau toutes les 5 mn
Hauteur maximum 3000mm
Enregistrement des échos ultrasons

Enregistremertt mode piéton possile pendart environ 1:an 10 mois / Envoi de 2.9 sms en mayenne parjour

Forcer une mesure

Appairer des périphériques

Aucun appairage configuré

= Envoi des données
Pas de code Pin configuré

Envoi des données en SMS tout(e)s les 6 h 3 36 mn
Envoi de SMS au 0615778804

# Options du systéme

Fuseau Horaire : Europe/Paris

Actif i
=

T

(En ]

T ey e ]

e. Etape 4 : Lecture en temps réel des données

Traditionnellement il existe deux possibilités de lecture en temps réel : soit par appui sur le bouton « Forcer »
une mesure, soit par sélection de I'option « Voir les mesures en RF ».

Voir les mesures en RF :

Sélectionner dans « Fenétre », I'option « Voir les mesures en RF » : cette option exploite les mesure de votre
capteur avec sa communication radio et vous en présente les principales mesures en cours.

£ s - Avelour v 0

e v

Fichier |o/Editer - Actions /”Options  Fenétres (@) Aide

& 2 Y
Fichier | Editer Actions Options | Fenétres | &) Aide Mesures recues en RF
Données sauveqardées J;l Afficher I'écran d'accueil Dermiéres mesures uniquement | Pérphéi
-y -
| Ui ms g B - Lodtbets Viewso _ Halow
Nom Fremier z#¢  Mouvelle fenétre de données o] 425 dBm ADTDT-00003558  lavi mathieu 12500 0 14
|:| Donné e | 43 dBm 1ADTD1-00003558  lavi mathieu 13000 0 14
= Périphériques onnees sauvegardees alll 445 dBm 1JADTD1-00003558 ol mathieu 13500 0 14
Erll] MADTD1-D0001510 08/03/2016 .| @  Propriétés du périphérique | 445 dém NADTD1-00003555  lavi mathieu 14000 0 1
[ll] 14A101-00002013 all|-44.5dBm 1UADTD1-00003558  lavi mathieu 14500 0 14
. 44 dBm 1ADTD1-00003558  lavi mathieu 15000 0 14
uﬂ] JJAD101-00002082 10/03/2016 1A0101-00003559
Ll 114001 ARANIN0Y DD T-1 AR/aAnAE 1R

Cliquer sur « Forcer une mesure » :
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Résultat — [

Hauteur d'eau P —

Mesure de hauteur d'eau toutes les 5 mn p
Hauteur maximum 2500mm [
Enregistrement des &chos ultrasan h
Enregistrement mode piton possible pendant environ 1an 10 mois / Envoi de 2.9 sms en moyenne par jour

Forcer une mesure k

CB Mesure du 28/09/2016 11:26:30:
LWV Hauteur d'eau : 445 mmDébit: 1148049 m/s

f. Etape 5:Récupérer et voir les données (disponibles sans communication Gprs/3G)

Lors de la connexion avec le capteur, le logiciel vous propose de récupérer les mesures, mais une fois connecté il est
toujours possible de le faire en cliquant sur « Actions », puis « Récupérer les mesures ». La feuille « Données » permet
d’accéder au graphique des données. A noter qu’une visualisation sous forme de tableau est aussi disponible en cliquant
sur « Voir la liste ».

LIAD101-00003559 (lavl mathieu) X

X Vier || oriaiste | | Expoter s memres

Vorloussies dorrdes = [, Depusie zmom

o sl ot o oAy o gl doptr |
Qualité du signal doppiler (2] Température de mesure
400 T
s A | ke
Fichier | Editer | - Actions | /* Options  Fenétres ) Aide il -
- : It 05
Donnéss sauvega| @ RechargerI'état s i e N
Parsnctnom <[ 2 Recharger les parsmetres T B i £
s |
o Lire un fichier de Iog s /
2.0
= Periphériques 5 Récupérer les mesures i B
ﬁ MADIOT0000T. o2 Recupérer les trames o I
1AD101-0000 / 5
P A Mesures ausiliaires (pour envoi SMS) , 163400 1o e T e
] 1AO101 Remise  zéro du cache T . — iy
eyl 1UA010 X s } 2% e & 100
il uADIOn Dop X Supprmer les mesures a P » o
|-yl WAC10100002 X Supprimer les trames b » H "
I;ﬁ :jﬁﬂl D:II-DDDDA Supprimer les SMS (0 sms 2 envoyer) - % & o s
AO101-0000 . . H 0
g Supprimer tous les SMS et les données restantes 3 envoyer par SMS : b i "
] AD101-0000: o vere » n n a w
1IADI01-00004 @ Reinitialiser le périphé o 4 @ H 0
Gl] PNOTOUU} @ _ it e péiphériaue A z I

g. Etape 6 : Export des données

Dans la feuille des Données, un bouton « Export » est disponible. Le format et les périodes d’export sont

au choix.
ol Exporter les mesures - 8 oo
Type d'export Export Excel - Tout voir
Dates [~]

s = Voir toutes les données Iy
Répertoire dexport  poy oo [:]
Par semaing
Parjour
I Données entre deux dates

+ Lancer I'exportation

h. Etape 7 : Appairage des périphériques

Un capteur (sauf les versions dits « V1 ») peut étre utilisé, en plus de sa partie pour mesurer des niveaux d’eau comme
un concentrateur (ou capteur maitre) c’est-a-dire qu’il peut récupérer sans fil et en radio (nativement dans les produits
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sauf V1) les données d’un autre capteur, si ceux-ci se « voient » (donc en champ libre sans obstacles) sur moins de 60m,
ou si I'un est sous tampon et I'autre hors tampon (dans ce cas la distance excéde rarement 5 a 6 m). Le concentrateur
récupere alors les données d’un capteur nommeé esclave. Cette possibilité se nomme appairage et est réalisée a partir
du capteur qui récupéere les données de |'autre.

Dans la partie Appairer les périphériques, cliquer alors sur « Modifier ».

Appairer des pénphénques

Aucun appairage configuré

| Modfier

Ensuite les différents capteurs « visibles » sont proposés dans la fenétre (comme 4 capteurs dans la figure suivante). La
qualité de la réception est indiquée par des barres (plus elles sont vertes et nombreuses meilleure est la qualité) et en
pointant avec la souris, une valeur chiffrée est fournie (attention la qualité de signal en radio d’appairage ne s’interpréte
pas comme la qualité Gsm/Gprs : -70 dBm est une mauvaise qualité en radio alors qu’elle est excellente en Gsm).

Appairer des périphériques

Cochez les péiphériques & appairer pour récupérer les données

SN Name smsid
dll]- 1A0101-00004101
ol
HCameur|J::1:1-:: 101

Récupération des données depuis la centrale : non
Qualité de réception : (-45dBm)

._]]]— WAD101-00000455

[ Rafraichic | (4] Auster a puissance | () Miouter des capteurs

Ensuite il suffit de cocher les cases pour choir les capteurs qui ont une qualité de communication suffisante. Dans la cas
ou le capteur recherché n’est pas disponibles, il est possible de Rafraichir puis éventuellement d’en ajuster le puissance
(de la radio).

Point de vigilance particuliere pour les données destinées a étre envoyée sur les superviseurs (Lerne, Topkapi par
exemple) :

- Le numéro de voie utilisé par certains superviseurs pour associer les données provenant
des équipements est par défaut (donc non modifiable via le logiciel) de O pour un
logger-concentrateur ou pour un capteur unique (mesure et communication intégrée),

- Ensuite les numéros de voies pour les capteurs appairés se parametrent par le « sms
id » (ici par exemple 1). Chaque capteur appairés aura donc un « sms id » différent.

La plupart des superviseurs comportent déja des modeles de configuration des capteurs
mais généralement que deux configurations : capteur communicant (souvent nommé
V3) paramétré en voie 0 et logger communicant (donc paramétré en voie 0) appairé
avec une seule sonde de niveau (paramétré en voie 1). Dans le cas d’un capteur
paramétré en voie autre que 1, il vous faudra vous rapprocher de votre référent
superviseur pour assurer le bon décode des données.

JINUS - 25 ZA de Kervidanou 3 - 29300 MELLAC - France - www.ijinus.fr
20


file://///SV04/documentation/Doc%20utilisation%20vli%20-%20lnu%20-%20formation%20veolia/www.ijinus.fr

Programmation rapide sous Avelour

Manuel d’utilisation KOJO0010

Appairer des périphériques

Cochez les péiphériques & appairer pour récupérer les données

SN

1JAD101-00004101
[ ff] - 19mo112-00000026
[ ] - 19M0711-00000451
O]~ 1HT3006-00003353
Egll- 1ATI01-00000455

Name

7 -

sms id

‘} Rafraichir ] M Ajuster la puissance if

() Mjouter des capteurs

i. Etape 8 : Paramétrage de la partie envoi des données

Comme évoqué en début de document divers moyens d’envoi des données sont disponibles et notamment Sms et

Gprs/3G/Ftp. Dans cette partie seule les envois pas Sms

seront abordés sous I'angle de la programmation. Les conseils

de choix de I'opérateur, de I'antenne, de son positionnement, ne seront pas détaillées ici. Il faut garder tout de méme a
I'esprit que si I'opérateur choisi ne permet déja pas en surface de téléphoner ou d’envoyer un sms, ce sera encore

pire sous le tampon.

Apres avoir coché la case « Envoi des données par sms »,

peut commencer.

=l Envoi des données

I Non | Envoi des données par GPRS / 3G / FTP

-I Envoi des données par SMS

qui apparait alors en « Oui » sur fond vert, la programmation

Cycle d'envoi Eh v 3 3 mn
Téléphone du serveur 0615778804 Id Site SMS |10 &
Actions
Envoi dun SMS d= Test 0622206913 Test de récupération Test de récupération des données
Options du modem
Les champs "Code PIN" et"APN" ont un fonctionnement spécial puisqu'ils doivent éire programmeés sur le
modem._
Aprés les avoir saisi, il faut appuyer sur le bouton de programmation pour les envoyer au modem ettestersila
connexion peut se faire.
) * Le code SIM estpropre a la carte SIM et doit &tre saisi si elle est vérouillée avec un code différent de "0000" »

* L'APN est propre 3 votre opérateur et est un code qui permet de se connecter 3 Intemet.

- Le code PIN et 'APN sont enr-egiét-rés; directement dans le modem et ;-)euv.er.'ll disparz-;itre-e;prés.un-é

réinitialisation du capteur tout en restant actives dans le modem.
De méme, si vous changez la carte SIM. il faut penser a les reprogrammer

I Inactif
Diagnostic modem

Code PIN Programmer le code PIN

L’envoi par sms comporte les possibilités suivantes :

1)
mesure des capteurs, une possibilité préciser des

offerte,
2)

APN (connexion data)

Programmer 'APN

Le choix du « cycle d’envoi » et donc du nombre de sms. Comme lors de la programmation du pas de temps de

périodes horaires voire des jours de semaine particulier est

Le numéro de téléphone du frontal du serveur ou il faut envoyer les données par sms,

JINUS - 25 ZA de Kervidanou 3 - 29300 MELLAC - France - www.ijinus.fr

21


file://///SV04/documentation/Doc%20utilisation%20vli%20-%20lnu%20-%20formation%20veolia/www.ijinus.fr

Programmation rapide sous Avelour Manuel d’utilisation KOJO0010

3) Dans le cas particulier d’envoi des données vers un superviseur qui utilise de numéro d’identification des sites, il
est indispensable d’indiquer le N° « Id Site SMS « (ici 10 a titre d’exemple)

4) « Test d’envoi des sms » : aprés avoir saisi son numéro de téléphone portable, cette opération se réalise en
appuyant sur le bouton. Ce Test permet, une fois le capteur installé sous tampon (par exemple) de tester I'envoi
d’un SMS de taille réduite vers son mobile et donc vérifier la qualité du signal de communication (ici Gsm RSSI
entre -99 et -103 dBm sur plusieurs essais). Ce test n’envoie pas de données de mesures, « seulement » des
informations de base comme le numéro du capteur, les versions de ses firmware, date/heure et qualité de
signal

5) Enfin, le test final nommé « Test de récupération des données « : cette opération permet aprées avoir réalisé et
vérifié les points 1 a 4 de forcer un envoi des données présentes sur le capteur vers le numéro du superviseur. |l
n’est efficace que si des données sont enregistrées, et doit étre vérifié par la présence des données sur le
superviseur choisi.

1JA0101-00001827

Ver : 0073/01-1
Rev:19.11 (2016/02/23)
2016/08/04 16:40:46
GSM-RSSI : -99 dBm
4-aolt

Cycle d'envoi &h * 3 36 mn oentre 00 g 244 = ; ‘|JA01U1~00001827

- fer : 0073/01-1
Rev:19.11 (2016/02/23)
2016/08/04 16:44:20
GSM-RSSI : -103 dBm

-I Envoi des données par SMS

Téléphone du serveur 0615778804 d Site M35 |10 =
Actions

Envoi dun SMS de Test 0622206913 Test de récupération Test de récupération des données

Les options du modem permettent de :

- D’activer/Désactiver 'usage d’un code Pin si nécessaire
- Etdelancer un test « Etat du modem » : ce test est particulierement important, il
fournit comme résultat, la qualité de réception de I'opérateur de votre carte SIM.

Sans détailler cette partie, quelques points importants :

- Cetest est a privilégier avant installation, puis aprés installation,

- Il peut aussi servir pour des tests de différentes antennes, a différentes positions ou
directions, ...

- Un résultat RSSI chiffré (du type -95 dBm) sans nom d’opérateur, est le plus souvent la
qualité de signal d’un réseau cellulaire dit d’urgence : il ne permettra dons pas I’'envoi
des données.

Options du modem
état du modem Iﬁ

Les champs "Code PIN" et "APN" ont un fonctionnement spécial puisqu'ils doivent étre programmeés sur le
modem.

Aprés les avoir saisi. il faut appuyer sur le bouton de programmation pour les envoyer au modem ettestersila
connexion peut se faire

) Status :idle
IMEL  : 355915034807586

) * Le code SIM est propre 3 la carte SIM et doit tre saisi si elle estvérouillée avec un code différent de "0000". ®
- SIM card : READY
= L'APN esl propre & votre opérateur et estun code qui permet de se cunnectera Internet. Service : 1 [registered-home]
Dans paramétres avancés, vous trouverez les options PPP uvent étre nécessaire suivant votre contrat Operator : Bouygues Telecom
* Le code PIN et I'APN sont enregistrés dlrectemem dans Ie modem el peuvenl disparaitre aprés une P . ¥9
réinitialisation du capteur tout en restant actives dans le modem _RSSI i -89 dBm
De méme, si vous changez la carte SIM, il faut penser a les reprogrammer #
Code FIN Iazr | Programmer le code PIN APN (connexion data) matooma Programmer I'APN

Diagnostic modem | @) &tat du modem b
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autres exemples d’installation.

Enfin, deux options particulierement utiles dans « Parameétres avancé » :

1) Saisir un numéro de frontal dans « Deuxiéme serveur » offre la possibilité d’envoyer les sms vers deux
superviseurs (donc en double) : souvent a fins de vérification pour par exemple un doute sur le numéro de
frontal d’un superviseur,

2) Le « nombre d’éssais» d’envoi des sms (ici par défaut a 3) : en cas de mauvaise communication lors du premier
envoi de données, le capteur retente I’'envoi 3 fois de suite.

-I Envoi des données par SMS
Gy dem &h cammoeme Wa 2y E:)

Allumer le modem avant la récupération I HNon
Téléphone du serveur 0615778804 Id Site SMS o

@€

v [

Dewcdéme serveur 0629669259 Nombre d'essais |3
Actions

Envoi dun SMS de Test 0622206913 Test d'envoi de sms Test de récupération | Test de récupération des données |

Comme pour les paragraphes précédents, une fois les opérations validées par clic sur « OK », il faut vérifier la synthese.

T4 Envoi des données

Pas de code Pin configuré
Envoi des données en SMS tout{e)s les 15 mn
Envoi de SMS au 06X00CX

@ état du modem " Modiffier

5. Quelques éléments de bonnes pratiques et autres exemples d’installation.

Concernant les principes des mesures, les bonnes pratiques du type installation, entretien ou encore maintenance, le
lecteur pourra consulter le livre « Mesures en hydrologie Urbaine et Assainissement », Editions Tec&Doc qui fait office de
document de référence.

Nous proposons ici, et sans pouvoir étre exhaustif, uniguement quelques éléments, comme :

- La céramique de mesure du capteur US doit toujours étre perpendiculaire a la surface
d’eau a mesurer. Cette surface doit étre la plus stable possible (minimum de vagues par
exemple, absence de mousse,...) et dans la mesure du possible d’avoir le moins
d’obstacles possible dans son cone de mesure (méme si le capteur présente des
possibilité de filtrer ces obstacles),

- L’Etalonnage est primordial, et la vérification du zéro de la mesure de hauteur d’eau une
fois paramétrée est extrémement importante,

- Les cas particuliers méritant une attention particuliére sont les sites a forte condensation
(privilégier un réglage spécifique) et les cas avec un renvoi d’angle,

- Entermes d’Entretien et de maintenance, les capteurs avec technologie Ultra Son aériens
(ou émergés) ne demandent que peu d’entretien : idéalement une vérification tous les
mois, pratiquement tous les semestres. En cas de fortes périodes de condensation ou de
mise en charge importante, il est également conseillé de vérifier sur site la présence de
débris, flottants, accrochés sur le capteur avec simple nettoyage. Enfin I'étalonnage
devrait étre vérifié tous les ans
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autres exemples d’installation.

Enfin quelques illustrations de capteurs installés :

Dans des canaux type venturi, ... :
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Ou encore en riviere par exemple :
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